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¢ŜŎƘƴƛƪŀ Ƴł ȊƭŀǘŞ Řƴƻ нлнс 
 

X-¸ ȊŀǇƛǎƻǾŀő 
 

{ƻǳǘŠȌƴƝ ǘȇƳ Ƴł Ȋŀ ǵƪƻƭ sestrojit ŦǳƴƪőƴƝ X-¸ ȊŀǇƛǎƻǾŀő ȊŜ ǎǘŀǾŜōƴƛŎŜ aŜǊƪǳǊΦ tǌƛŘŀƴł ŜƭŜƪǘǊƻƴƛƪŀ ǳƳƻȌƶǳƧŜ ȊŀǇƛǎƻǾŀő ƻǾƭłŘŀǘ. Signalizace 
ŘƻƪƻƴőŜƴƝ ƪǊŜǎƭŜƴƝ ƧŜ ǎŜǎǘŀǾŜƴŀ ȊŜ ǎǘŀǾŜōƴƛŎŜ .ƻŦŦƛƴΦ 
 

YƻƳǇƭŜǘƴƝ ȊŀǇƛǎƻǾŀő ǎŜ ǎƪƭłŘł Ȋe 2 ǎŀƳƻǎǘŀǘƴȇŎƘ ƳƻŘǳƭǻΥ 
 

1. ŦǳƴƪőƴƝ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪł ƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ȊŀǇƛǎƻǾŀőŜ s ŜƭŜƪǘǊƛŎƪȇƳi pohony (Merkur) 
2. ȊǾǳƪƻǾł ǎƛƎƴŀƭƛȊŀŎŜ ό.ƻŦŦƛƴύ 
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Sestava 
Posuv a 

pohon ƪƻőƪȅ 

Pohon posuvu 
 

Fixy 
 

{ǇƝƴŀő 
motoru 

{ƴƝƳŀő 
polohy 

~ŀsi 
 

Yƻőƪŀ 
 

Arduino 

½ŀǇƛǎƻǾŀő ȊŀƪǊŜǎƭƝ ƴŀ ǾƭƻȌŜƴou pƻŘƭƻȌƪǳ ƻōǊłȊŜƪ ǇƻƳƻŎƝ ŦƛȄǻ 

ǳŎƘȅŎŜƴȇŎƘ ƴŀ ǾƻȊƝƪǳΦ ±ƻȊƝƪ ǎŜ ǇƻƘȅōǳƧŜ Ǉƻ posuvu Y. Posuv 

¸ ǎŜ ǇƻǎƻǳǾł Ǉƻ ǇƻǎǳǾǳ ·Σ ƪǘŜǊȇ ȊłǊƻǾŜƶ ǘǾƻǌƝ ƴƻǎƴŞ Ǒŀǎƛ 

konstrukce.  

Konektor 
serva 
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1029 
 

1029 
 

1028 
 

1023 
 

1037 
 

1020 
 

1052 
 

1051 
 

1051 
 

1054 
 

1089 
 

1040 
 

1028 
 

1011 
 

1027 
 

1078 
 

2039 
 

1015 
 

1023 
 

2037 
 

1001 
 

2006 
 1027 

 

1027 
 

1027 
 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻ: 
1001 ς 2 ks 
1011 ς 1 ks 
1015 ς 1 ks 
1020 ς 1 ks 
1023 ς 2 ks 
1027 ς 4 ks 
1028 ς 2 ks 
1029 ς 2 ks 
1037 ς 2 ks 
1040 ς 4 ks 
1051 ς 39 ks 
1052 ς 35 ks 
1054 ς 4 ks 
1078 ς 2 ks 
1089 ς 4 ks 
2006 ς 1 ks 
2037 ς 2 ks 
2039 ς 2 ks 

{ŜǎǘŀǾŀ Ǒŀǎƛ 

Smontujte ǊłƳ ŀ ŘǾŠ ǎǘƻƧƛƴȅΦ {ǘŀǾŠŎƝ ǑǊƻǳōƪȅ 

v ŘƝƭŜŎƘ млпл ƴŜŘƻǘŀƘǳƧǘŜΦ 
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1400 
 

ME2023-2 
 

1075 
 

3031 
 

3031 
 

1039 
 

1039 
 

1004 
 

1046 
 

3061 
 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻΥ 
1004 ς 1 ks 
1025 ς 1 ks 
1039 ς 2 ks 
1046 ς 1 ks 
1051 ς 22 ks 
1052 ς 22 ks 
1075 ς 1 ks 
1400 ς 1 ks 
3031 ς 2 ks 
3036 ς 2 ks 
3061 ς 1 ks 
ME2023-2 ς 1 ks 

3076 
 

1025 
 

3076 
 

{ŜǎǘŀǾǘŜ ǊłƳ ŀ ǎǘƻƧƛƴȅΦ Y rłƳǳ 

ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ŘƝƭ млнр ς ŘǊłƘǳ ǇǊƻ ǇƻǎǳǾ. 

Sestavte pohon posuvu ŀ ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ƧŜƧ 

k ǊłƳǳΦ ¦ ǎŜǎǘŀǾȅ ǇƻƘƻƴǳ ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ 

ƪǊŀƧƴƝ ŘƝƭ олтс ŀȌ Ǉǌƛ ƳƻƴǘłȌƛ ǇƻƘƻƴǳ 

k ǊłƳǳΦ 
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1019 
 

1075 
 

Arduino 
 

ME2019-2 
yƝȊŜƴƝ motoru 

 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻ 
1019 ς 1 ks 
1051 ς 16 ks 
1052 ς 16 ks 
ME2019-2 ς 1ks 
ME2026-1 ς 1 ks 
Arduino 
s ǇǌŜŎƘƻŘƻǾƻǳ 
ǎǾƻǊƪƻǾƴƛŎƝ ς 1 ks 
ME2019-2 ς 1 ks 
ME2026-1 ς 1 ks 

ME2026-1 
tǌƛǇƻƧŜƴƝ ǎŜǊǾŀ 

 

hǎŀřǘŜ ƴƻǎƴƝƪȅ млмф ŀ млтр όǇǊƻ ƻǾƭłŘŀŎƝ ǇŀƴŜƭύΦ 

bŀ ŘƝƭ млмф ǇǌƛǇŜǾƴŠǘŜ ƳƻŘǳƭ !ǊŘǳƛƴŀ 

s ǇǊƻǇƻƧƻǾŀŎƝƳƛ ǎǾƻǊƪŀƳƛΦ 

tǌŜŘ ǇǌiǑǊƻǳōƻǾłƴƝƳ Ƴƻdulu ME2019-2 k Ǒŀǎƛ 

ǇǌƛǇƻƧǘŜ ƳƻǘƻǊ ŀ ƴŀǇłƧŜŎƝ kabely. 

tƻ ƻǎŀȊŜƴƝ ƳƻŘǳƭǳ a9нлнс-м ǇǌƛǇƻƧǘŜ ƴŀǇłƧŜŎƝ ŀ 

ǇǊƻǇƻƧƻǾŀŎƝ ƪŀōŜƭy a propojte konektor modulu 

s Arduinem. 
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tǊƻǇƻƧŜƴƝ ǇǊƻ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎŜǊǾŀΥ 

Propojte desku motoru a desku serva őŜǊǾŜƴȇƳ ŀ ƳƻŘǊȇƳ 

ǾƻŘƛőŜƳ (pozor na zkrat nezapoƧŜƴŞƘƻ ƪƻƴŎŜύ. Propojte 

desku Arduina a ŘŜǎƪǳ ǎŜǊǾŀ ǇƭƻŎƘȇƳ ǾƻŘƛőŜƳΦ tǌƛǇƻƧǘŜ 

servo. tǌƛǇƻƧǘŜ USB kabely pro ƴŀǇłƧŜƴƝ !ǊŘǳƛƴŀ ŀ ŘŜǎƪȅ 

motoru (ƻǊŀƴȌƻǾŞ ǑƛǇƪȅύΦ tƻ ȊŀǇƴǳǘƝ ƴŀǇłƧŜƴƝ ǎŜ ǎervo 

ǾȅǎǘŀǾƝ Řƻ ȊłƪƭŀŘƴƝ ǇƻƭƻƘȅΦ 

Pohon 

posuvu 

Arduino a 

shield 

Servo 

 
 

 

tǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ǎŜǊǾƻ ƪ ŘǊȌłƪǳ a zapojte 
ǇƻŘƭŜ ǾŜŘƭŜƧǑƝ ǇƻȊƴłƳƪȅΦ tƻ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ 
serva Řƻ ƴǳƭƻǾŞ ǇƻƭƻƘȅ ƴŀ ǎŜǊǾƻ 
ƴŀǎǳƶǘŜ ŘǾƻjȊǾǊŀǘƴƻǳ Ǉłőƪǳ ŀ 
ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ƧƛΦ tŀƪ ƳǻȌŜǘŜ ǎervo 
odpojit. 

 

bŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎŜǊǾŀ 
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Sestava ƪƻőƪȅ 

2060 
 

1055 
 

2053 
 

1072 
 

1038 
 

2039 
 

1031
9 

1004 
 

1003 
 

1024 
 

1003 ς 2 ks 
1004 ς 1 ks 
1024 ς 1 ks 
1031 ς 1 ks 
1038 ς 1 ks 
1051 ς 10 ks 
1052 ς 12 ks 
1055 ς 2 ks 
1072 ς 1 ks 
2039 ς 1 ks 
2053 ς 2 ks 
2060 ς 2 ks 

{ŜǑǊƻǳōǳƧǘŜ ŘǊȌłƪȅ ŦƛȄǳ ς ƴŜƧǇǊǾŜ ǾǎǳƶǘŜ ƘǌƝŘŜƭΣ Ǉŀƪ ǳǘłƘƴŠǘŜ 

ǑǊƻǳō нлроΦ DǊȌłƪȅ ǾƭƻȌǘŜ Řƻ ŘƝƭǳ млтн a pǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ǎŜǊǾƻΦ 

{ŜǎǘŀǾǘŜ ƪƻőƪǳ ŀ ǎǇƻƧǘŜ ǎ ŘǊȌłƪȅΦ ±ȅȊƪƻǳǑŜƧǘŜ Ǿƻƭƴȇ ǇƻƘȅō 

ŘǊȌłƪǻ ŦƛȄǳΦ CƛȄ ǎŜ Řƻ ŘǊȌłƪǳ ǳǇŜǾƴƝ ƻǇŀǘǊƴȇƳ pǌƛǘŀȌŜƴƝƳ ǑǊƻǳōǳ 

1055. 
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2061 
 

2003 
 

2050 
 

1039 
 

1025 
 

1036 
 

1035 
 

1031 
 1041 

 

1054 
 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻΥ 
1025 ς 1 ks 
1031 ς 3 ks 
1035 ς 2 ks 
1036 ς 1 ks 
1039 ς 2 ks 
1041 ς 2 ks 
1045 ς 2 ks 
1051 ς 18 ks 
1052 ς 16 ks 
1054 ς 2 ks 
2003 ς 1 ks 
2050 ς 1 ks 
2061 ς 1ks 
ME2023-1 

1045 
 

tǌƛǇǊŀǾǘŜ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ǇƻŘǎŜǎǘŀǾȅ ǇƻǎǳǾǳΦ tƻŘǎŜǎǘŀǾȅ 

ǎŜǑǊƻǳōǳƧǘŜ a spojte posuv ǎŜ ǎŜǎǘŀǾŜƴƻǳ ƪƻőƪƻǳΦ 

IǌƝŘŜƭ Ƴotoru ǇǌŜǎǳƶǘŜ Řƻ ǇƻƳŀƭȇŎƘ ƻǘłőŜƪΦ 

Sestava posunu 
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 1400 
 

4076 
 

3076 
 

1072 
 

1006 
 

1004 
 

1006 
 

1001 
 

1002 
 

1050 
 

1095 
 

1048 
 

2062 
 

Yƻőƪŀ 
 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻΥ 
1001 ς 2 ks 
1002 ς 2 ks 
1004 ς 1 ks 
1006 ς 2 ks 
1046 ς 1 ks 
1048 ς 2 ks 
1050 ς 1 ks 
1051 ς 22 ks 
1052 ς 22 ks 
1072 ς 1 ks 
1095 ς 6 ks 
1400 ς 1 ks 
2062 ς 2 ks 
3076 ς 2 ks 
4076 ς 1 ks 
ME2019-2 1 ks 

1046 
 

ME2019-2 
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tƻ ǎŜǎǘŀǾŜƴƝ ƪƻőƪȅΣ ŘƻǊŀȊǻ ŀ ƪƭŀŘŜƪ 

ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜ ǇǌŜŘƴƝ őŜƭƻΦ bŜƧŘǌƝǾŜ 

ŘƻǘłƘƴŠǘŜ ǑǊƻǳō Ǿ ŘƝƭǳ млнрΣ Ǉŀƪ 

ǎǘŀǾŠŎƝ ǑǊƻǳōȅ Ǿ ƻȊǳōŜƴȇŎƘ ƪƻƭŜŎƘΦ 

tƻƪǳŘ ǎŜ ƪƻőƪŀ ƴŜǇƻƘȅōǳƧŜ ǾƻƭƴŠ Ǉƻ 

ŎŜƭŞ ŘŞƭŎŜ ǇƻǎǳǾǳΣ ǇƻǾƻƭǘŜ ǑǊƻǳōȅ ƴŀ 

ƪƻƭŜŎƘ ŀ ǳǇǊŀǾǘŜ ǇƻƭƻƘǳ ƘǌƝŘŜƭƝΦ 
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tƻǳȌƛǘŞ ŘƝƭȅΥ 
1025 ς 2 ks 
1042 ς 1 ks 
1043 ς 1 ks 
1050 ς 5 ks 
1051 ς 5 ks 
1052 ς 5 ks 
1063 ς 1 ks 
2061 ς 2 ks 

1050 
 

1025 
 

1025 
 

1042 
 

1043 
 

2061 
 

2061 
 

1063 
 

1050 
 

1050 
 

1050 
 

tƻƳƻŎƝ ƘǌƝŘŜƭŜ млсо 
ǳǇŜǾƴŠǘŜ ǇƻǎǳǾΦ IǌƝŘŜƭ 
ǾǎǳƶǘŜ Řƻ ƻǘǾƻǊǻ ǾŜ ǎǘƻƧƛƴłŎƘ 
ŀ ǇǊƻǾƭŜőǘŜ ŘƝƭŜƳ млом 
v ǇƻǎǳǾǳΦ IǌƝŘŜƭ ȊŀƧƛǎǘŠǘŜ 
ǇƻƳƻŎƝ ǎǘŀǾƝǘƪŀ млрл 
όƻǊŀƴȌƻǾŞ ǑƛǇƪȅύ. Ustavte 
kladky 1048 na kolejnici 
1025). 
tƻǾƻƭǘŜ ŘƝƭ млнр ŀ ƴŀǎǘŀǾǘŜ 
jej ǾȇǑƪƻǾŠ ǘŀƪΣ ŀōȅ ǎŜ ƪƻőƪŀ 
Ǉǌƛ ǇƻƘȅōǳ ƴŜǾȊŘŀƭƻǾŀƭŀ ƻŘ 
ǇƻŘƭƻȌƪȅ όȌƭǳǘŞ ǑƛǇƪȅύΦ 
±ȅȊǘǳȌǘŜ Ǒŀǎƛ ŘƝƭȅ млнр 
όȊŜƭŜƴŞ ǑƛǇƪȅύΦ 
Namontujte kola 1043 a 
1042. 

1050 
 

aƻƴǘłȌ 
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tǌŜȊƪƻǳǑŜƧǘŜ Ǿƻƭƴȇ ǇƻƘȅō ƪƻőƪȅΦ 5ƻǊŀȊȅ 

(1050, ƳƻŘǊŞ ǑƛǇƪȅύ ƴŀǎǘŀǾǘŜ ǘŀƪΣ ŀōȅ 

ŘǊȌłƪȅ ŦƛȄǻ όŀ ƪƻőƪŀύ ƴŜƴŀǊłȌŜƭȅ ƴŀ ǑŀǎƛΦ 
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1090 
 

1092 
 

tǌƛǇǊŀǾtŜ ǎƛ ŘƝƭ млфл όǇǊƻǾłȊŜƪύ ŀ ŘƝƭ млфн 

όǘŀȌƴł ǇǊǳȌƛƴŀύΦ 5Ɲƭ млфл ǇǊƻǾƭŜőte okem 

v ŘƝƭǳ млфн ŀ ȊŀƧƛǎǘŠǘŜ ǳȊƭŜƳΦ tǌŜōȅǘŜőƴȇ 

ǇǊƻǾłȊŜƪ ƻŘǎǘǌƛƘƴŠǘŜ. 

{ŜȊƴŀƳ ŘƝƭǻΥ 
1090 ς 2 ks 
1092 ς 2 ks 
1047 ς 2 ks 
1052 ς 6 ks 
Vrut do plastu d2 ς 2 ks 

1047 
 

1047 
 

1092 
 

1090 
 

1098 
 

tǊƻǾłȊŜƪ ǎ ǇǊǳȌƛƴƻǳ ȊŀǎǳƶtŜ Řƻ ǇƭŀǎǘƻǾŞƘƻ ƪƻƭŀ ŀ ǇƻƳƻŎƝ ǾǊǳǘǳ ǇǊǳȌƛƴǳ 

ǇǌƛǇŜǾƴŠǘŜ. bŀ ǇƭŀǎǘƻǾŞ ƪƻƭƻ ƴŀǎǳƶǘŜ ŘƝƭ млпт ŀ ǇǌƛǑǊƻǳōǳƧǘŜΦ 5ƻǇƭƶǘŜ 

ǑǊƻǳō ǎ ǇƻŘƭƻȌƪƻǳ млфу ǇǊƻ ȊŀƧƛǑǘŠƴƝ ǇǊƻǾłȊƪǳΦ ~Ǌƻǳō ƴŜŘƻǘŀƘǳƧǘŜΦ 
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OǘƻőǘŜ ǎƴƝƳŀőŜƳ proti 

ǎƳŠǊǳ ƘƻŘƛƴƻǾȇŎƘ ǊǳőƛőŜƪ 

όǇǌƛ ǇƻƘƭŜŘǳ ƴŀ ƘǌƝŘŜƭύ ŀȌ 

na dorazΦ bŀ ƘǌƝŘŜƭ 

ƴŀǎǳƶǘŜ ƳŜƴǑƝ ǇƭŀǎǘƻǾŞ 

kolo tak, aby byl ǾȇǎǘǳǇ 

ǇǊƻǾłȊƪǳ ƻŘƪƻƭƴŠƴ od 

svislice ǇǌƛōƭƛȌƴŠ ƻ мр ŀȌ 

30ϲ (pƻŘƭŜ ƻōǊłȊƪǳύ a 

ǎƳŠǌƻǾŀƭ ǾȊƘǻǊǳΦ Kolo 

ƴŀǎǳƶǘŜ ƴŀ ƘǌƝŘŜƭ a 

ȊŀƧƛǎǘŠǘŜΦ 5Ɲƭȅ млло ƴŀ 

ƪƻőŎŜ povolte a ƪƻőƪǳ 

ǇƻǎǳƶǘŜ Ǉƻ ŘǊłȊŜ vpravo 

na doraz όǾŜ ǎƳŠǊǳ ǑƛǇƪȅύ. 
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tǊƻǾłȊŜƪ ǾŜřǘŜ ǇǌŜǎ ƪƭŀŘƪu 

(млпнύ ȊǇŠǘ ƪŜ ƪƻƭǳΦ tǊƻǾłȊŜƪ 

ǇǊƻǾƭŜőǘŜ ƳŜȊƛ ŘƝƭȅ млло 

όȊŜƭŜƴł ǑƛǇƪŀύ ƪƻőky ŀ ƻōǘƻőǘŜ 

kolem kƻƭŀΦ tǊƻǾłȊŜƪ 

ǇǊƻǾƭŜőǘŜ ƻǘǾƻǊŜƳ Ǿ kole 

όƳƻŘǊł ǑƛǇƪŀύ ŀ ƳƝǊƴȇƳ 

tahem Ȋŀ ǇǊƻǾłȊŜƪ ƴŀǇƴŠǘŜ 

ǇǊǳȌƛƴǳΦ tǊƻǾłȊŜƪ ƻōǘƻőǘŜ 

kolem ǑǊƻǳōǳ ŀ ǑǊƻǳō 

ǳǘłƘƴŠǘŜΦ tǌŜƪƻƴǘǊƻƭǳƧǘŜΣ ȊŘŀ 

ƧŜ ǾƻȊƝƪ ƴŀ ǇǊŀǾŞ ǎǘǊŀƴŠ ŘǊłƘȅ 

όƴŀ ŘƻǊŀȊύ ŀ ǳǘłƘƴŠǘŜ ǑǊƻǳōȅ ǳ 

ŘƝƭǻ млло ǘŀƪΣ ŀōȅ ōȅƭ ǇǊƻǾłȊŜƪ 

ǎŜǾǌŜƴ όȊŜƭŜƴł ǑƛǇƪŀύ. 
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IǌƝŘŜƭ ǎƴƝƳŀőŜ ƻǘƻőǘŜ na doraz po 

ǎƳŠǊǳ ƘƻŘƛƴƻǾȇŎƘ ǊǳőƛőŜƪ όǇǌƛ 

ǇƻƘƭŜŘǳ ƴŀ ƘǌƝŘŜƭύΦ bŀ ƘǌƝŘŜƭ 

ƴŀǎǳƶǘŜ ǾŠǘǑƝ ƪƻƭƻ ǎ ǇǊƻǾłȊƪŜƳΦ 

±ȇǎǘǳǇ ǇǊƻǾłȊƪǳ ƳǳǎƝ ǎƳŠǌƻǾŀǘ Řƻƭǻ 

a ƳǳǎƝ ōȇǘ ƻŘƪƭƻƴŠƴ od svislice o 10 

ŀȌ 15ϲ. Yƻƭƻ ȊŀƧƛǎǘŠǘŜΦ bŀ ǑƛƪƳŞ 

ǾȊǇŠǌŜ Ǉƻǎǳƴǳ ǇƻǾƻƭǘŜ ŘƝƭȅ мллн ŀ 

ǇƻǎǳǾ ǇǌŜǎǳƶǘŜ ƴŀ ƭŜǾȇ ŘƻǊŀȊ όǾŜ 

ǎƳŠǊǳ ǑƛǇƪȅύΦ tƻƪǳŘ ǇǊƻǾłȊŜƪ 

ǇƻǎǳǾǳ ƴŀǊłȌƝ ƴŀ ƪƻƭƻ млпоΣ ǳǇǊŀǾǘŜ 

doraz (1050 ƴŀ ƘǌƝŘŜƭƛ млсоύΦ 
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tǊƻǾłȊŜƪ ǇǊƻǾƭŜőǘŜ ƳŜȊƛ ŘƝƭȅ 

мллн όȊŜƭŜƴł ǑƛǇƪŀ ς detail) 

v Ǉƻǎǳƴǳ ŀ ǾŜřǘŜ ǇǌŜǎ ƪƭŀŘƪǳ 

όмлпоύ ȊǇŠǘ ƪŜ ƪƻƭǳΣ ŀ Ǉŀƪ ƧŜƧ 

ƻōǘƻőǘŜ ƪƻƭŜƳ ƪƻƭŀΦ tǊƻǾłȊŜƪ 

ǇǊƻǾƭŜőǘŜ ƻǘǾƻǊŜƳ Ǿ kole 

όƳƻŘǊł ǑƛǇƪŀύ ŀ ƳƝǊƴȇƳ 

ǘŀƘŜƳ Ȋŀ ǇǊƻǾłȊŜƪ ƴŀǇƴŠǘŜ 

ǇǊǳȌƛƴǳΦ tǊƻǾłȊŜƪ ƻōǘƻőǘŜ 

ƪƻƭŜƳ ǑǊƻǳōǳ ŀ ǑǊƻǳō 

ǳǘłƘƴŠǘŜΦ tǌŜƪƻƴǘǊƻƭǳƧǘŜΣ ȊŘŀ 

ƧŜ ǾƻȊƝƪ ƴŀ ǇǊŀǾŞ ǎǘǊŀƴŠ ŘǊłƘȅ 

όƴŀ ŘƻǊŀȊύ ŀ ǳǘłƘƴŠǘŜ ǑǊƻǳōȅ ǳ 

ŘƝƭǻ мллн ǘŀƪΣ ŀōȅ ōȅƭ ǇǊƻǾłȊŜƪ 

ǎŜǾǌŜƴΦ 

¢ƝƳ ƧŜ ƳŜŎƘŀƴƛŎƪł ǎŜǎǘŀǾŀ ŘƻƪƻƴőŜƴŀΦ 

tƻƪǳŘ ƴŜŘƻŘǊȌƝǘŜ ǾȊłƧŜƳƴŞ ǾȊǘŀƘȅ ƳŜȊƛ ƴŀǘƻőŜƴƝƳ ƘǌƝŘŜƭƝ ǎƴƝƳŀőǻ ǇƻƭƻƘȅΣ 

ǇƭŀǎǘƻǾȇŎƘ ƪƻƭ ŀ ǳƳƝǎǘŠƴƝ ǇƻǎǳǾǳ ŀ ƪƻőƪȅ ƴŜƳǳǎƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝ Ǉƻ ȊŀǇƴǳǘƝ ƴŀǇłƧŜƴƝ 

ǇǊŀŎƻǾŀǘ ǎǇǊłǾƴŠ ŀ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ ƪ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝ ȊŜƧƳŞƴŀ ǇǊǳȌƛƴ όǾȅǘŀȌŜƴƝύΦ ¦ ǇǊƻǾłȊƪǻ 

ƧŜ Ƴŀƭł ǊŜȊŜǊǾŀΣ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ŎƘȅōƴŞ ƳƻƴǘłȌŜ ŀ ǳǎǘǌƛȌŜƴƝΣ ƴŜƳǳǎƝ ȊōȅǘŜƪ ǇǊƻǾłȊƪǳ 

ǎǘŀőƛǘΦ 
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Elektronika - cŜƭƪƻǾŞ ǇǊƻǇƻƧŜƴƝ ƪƻƳǇƻƴŜƴǘǻ 
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tǌƛǇƻƧŜƴƝ elektroniky a Boffinu 

SǾƻǊƪȅ ƻȊƴŀőŜƴŞ ¦ Ґ р±Σ л Ґ л±Σ ! Ґ [95 ǎƛƎƴŀƭƛȊŀŎŜΣ . Ґ zǾǳƪƻǾł ǎƛƎƴŀƭƛȊŀŎŜ. Na konci sekvence (kreǎƭŜƴƝύ ǎŜ ǎǇǳǎǘƝ melodieΦ [95 ǎƛƎƴŀƭƛȊǳƧŜ ŎƘƻŘ ȊŀǌƝȊŜƴƝΦ 

 

  

~ŜŘȇ ǇƭƻŎƘȇ ƪŀōŜƭ deska OSA 1 

(nahoru/dolu) 

~ŜŘȇ ǇƭƻŎƘȇ ƪŀōŜƭ deska OSA 2 

(vlevo/vpravo) 

~ŜŘȇ ǇƭƻŎƘȇ ƪŀōŜƭ X20 

z desky ǌƝȊŜƴƝ 
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